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非線形触覚素子非線形触覚素子非線形触覚素子非線形触覚素子
導電層間の静電容量に、接触力と
接触面積が反映される。

境界連結通信境界連結通信境界連結通信境界連結通信
通信チップ（ブリッジ）が柔軟な導電
面（セル）を介してデータを送受信。
（セルブリッジシステム）

本研究では、通信チップは触覚素子
を構成する導電層間の静電容量を
計測し、その導電層を通信路として
も利用する。
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力力力力をををを加加加加えるほどえるほどえるほどえるほど静電静電静電静電容量変化容量変化容量変化容量変化がががが大大大大きいきいきいきい（Ａ：直径０．５
ｍｍ、Ｂ：直径１ｃｍ、Ｃ：直径２ｃｍ、Ｄ：直径４ｃｍ）

�物体の鋭さを知覚

�煩雑な配線が不要
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断面構造断面構造断面構造断面構造（Ａ：グラウンド層、Ｂ：センサ／セル層、
Ｃ：センサ層、Ｄ：電源層）


